
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

Kompatibilita a import CAD 
 
 

 

Import a automatick® rozpozn§n² 3D vlastnost² 
CATIA V5È 

 
 WorkNC nyn² nab²z² import a automatick® rozpozn§n² vlastnost² 

vrtanĨch otvorŢ z CATIA V5
È
. V modulu automatick®ho vrt§n² jsou 

otvorŢm automaticky pŚiŚazeny vlastnosti otvorŢ a to: vrt§n², konick® 
otvory, v§lcov® zahlouben², sr§ģen² hran, struģen². 
 
 
 
 

 

Vylepġen² DXF/DWG importu 
 

 ¶ PŚ²mĨ import DWG a DXF souborŢ z rŢznĨch verz² aplikace 
AutoCAD nebo AutoCAD-kompatibiln²ch software. 

¶ Kompatibilita s posledn²mi verzemi od verze 11. 
 
 
 

 

Novinka: WorkNC V20 obsahuje doplŔkovĨ 
interface SolidWorks 
 

 Naļ²t§n² d²lŢ a sestav. 
  
 
 
 
 
 
 

WorkNC V20 pŚin§ġ² vyġġ² produktivitu s novĨmi strategiemi 
obr§bŊn² 
 
 

Pokroļil§ spr§va vĨchoz²ho polotovaru 
 

 WorkNC umoģŔuje vġestrann® zad§n² vĨchoz²ho polotovaru, kterĨ je 
aktualizov§n v prŢbŊhu vĨpoļtu hrubovac²ch drah n§stroje. 
Software umoģŔuje naļten² polotovaru z pŚedchoz²ho projektu, 
 
 

 

PomocnĨ model polotovaru: 
 

 Ve V20, WorkNC ukl§d§ vġechny pomocn® polotovary, aktualizuje jej 
pro upraven® dr§hy n§stroje. Toto zkracuje d®lku vĨpoļtu pŚi 
modifikaci drah velkĨch d²lŢ. 

 



 

 

 
 
 
 
 
 

3D polotovar pro vġechny dr§hy n§stroje 
 

 Polotovar je moģno vypoļ²tat nejen na dokonļovac² dr§hy, ale je moģno 
zobrazit polotovar i pro 3+2 os® dr§hy n§stroje. 
 

 

Pouģit² polotovaru pro zobrazen² zbytkov®ho 
materi§lu: 
 

 Tato nov§ funkce je k dispozici pro vġechny dokonļovac² dr§hy pro 
zjiġtŊn² zbytkovĨch materi§lŢ pomoc² 3D polotovaru. Pro optim§ln² 
vĨsledek je nutn® aktualizovat pro vġechny pŚedchoz² dr§hy n§stroje. 
 
 

  
 
 

KromŊ toho: 
Uģivatelsk® vytv§Śen² polotovaru 

(kv§dr a v§lec). 
Moģnost ¼pravy ve vġech os§ch. 
Vysok® rozliġen² zobrazen² . 
PŚ²mĨ import z jin®ho projektu. 
3D polotovar pro vrt§n². 
Nov§ knihovna n§strojŢ. 

 
 
 
 
 

 

VĨrazn® zkr§cen² ļasŢ vĨpoļtu drah 
n§stroje 
 

 

WorkNC V20 mŢģe prov®st ļ§steļn® pŚepoļ²t§n² dr§hy n§stroje. Tato 
funkce vĨraznŊ sn²ģ² vĨsledky vĨpoļtu dr§hy aģ o 75% pŚi zmŊnŊ n§jezdŢ a 
odjezdŢ. 
 

 

Vylepġen² 2,5 D dr§hy a optimalizace 
ruļn²ho zad§n² vrt§n²  

 

Interaktivn² ruļn² vrt§n²: 
 

 

Automatick® vrt§n² umoģŔuje rozpoznat souŚadnice vļetnŊ vlastnosti otvoru 
pro vrt§n², struģen², z§vitov§n² atd.., byl rozġ²Śen ve WorkNC V20 pŚid§n²m 
velmi vĨkonn®ho ruļn²ho zad§n² vrt§n². Uģivatel® si mohou vytvoŚit speci§ln²  
vrtac² postupy naļten²m parametrŢ z 3D geometrie. 
 

 

Rozġ²Śen² 2,5 D obr§bŊn²: 
 

 

Ve strategi²ch Tang. ke kŚivce a Zbytk. materi§l kŚivka lze zadat kompenzaci 
n§stroje. Strategie Kapsa je rozġ²Śena o lepġ² zpracov§n² uzavŚenĨch a 
otevŚenĨch tvarŢ.  

 

 



 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

Vylepġen² 3D a 3+2 osy HSM obr§bŊn²: 
 

 Nov® vylepġen² WorkNC hrubovac²ch a dokonļovac²ch drah pŚin§ġ² zvĨġen² produktivity. Nov® 
strategie obr§bŊn² pŚin§ġej² zlepġen² kvality obrobenĨch ploch. 
 
 

 

ZmŊny strategie Glob§ln² 
hrubov§n² pro mal® 
n§stroje: 
 

  

 Ve strategii lze definovat velmi malĨ 
krok pro Ś§dek (0,05 mm) pro 
Glob§ln² hrubov§n²/dohrubov§n². Tato 
nov§ funkce umoģŔuje vyuģit velmi 
mal®ho n§stroje s prŢmŊrem menġ²m, 
jak 1 mm. 
 

  

 

 

Kombinovan® dokonļov§n² 
 

   

 Jedinou drahou n§stroje lze obrobit celĨ tvar 
d²lu. Strategie obrob² jak strm® stŊny, tak i 
rovinn® a to vģdy se souslednĨmi pojezdy 
n§stroje. Je moģno pouģ²t spir§lov® pojezdy 
tam, kde to tvar umoģn². 
 

   

 
 

Obr§bŊn² podkosŢ ï nov§ strategie: 
 

   

Tato nov§ strategie umoģŔuje obroben² oblast² s podkosem 
n§strojem s kouliļkou na stopce pomoc² 3D, nebo 3+2 os® 
dr§ze n§stroje. Pokud je pouģit standardn² n§stroj, kterĨ by 
neumoģnil obroben² podkosŢ ve 3D, je dr§ha automaticky dr§ha 
vypoļ²t§na jako 5-ti os§ s automatickĨm odstranŊn²m koliz² 
n§stroje a drģ§ku s obrobkem. 
 

   

 

Dohrubovac² strategie integrovan§ do 
Adaptivn²ho trochoidn²ho hrubov§n²: 
 

   

Nov® moģnosti strategie sn²ģ² 
ļas obr§bŊn² o 20 aģ 50% a 
vyuģije bezpeļnŊ celou 
Śeznou vĨġku n§stroje.  

  
 
 

A kromŊ toho: 
 

Vyuģit² tuhĨch n§strojŢ pro hrubov§n² 
Detekce kapes s optimalizac² dr§hy n§stroje 

Dok. Z-kon. A Opt. Z-kon. strategie v jedn® dr§ze 
Pouģit² kuģelovĨch n§strojŢ pŚi Z-kon. dokonļen² 

   



 

 

 

Nov® 5-ti os® obr§bŊn², vylepġen² ĂAuto 5ñ a 
automatickĨ WorkNC 5-ti osĨ modul  
 

 

5-axis 3D dokonļov§n² (nov§ strategie): 
 

   

Tato nov§ 5-ti os§ strategie obr§b² norm§lou k ploġe, 
nebo pod ¼hlem k norm§le s velice ¼ļinnĨm spir§lovĨm 
propojen²m, kter® zajiġŠuje velice kvalitn² obroben² ploch. 
Obzvl§ġŠ vhodn§ strategie na velice tvarovŊ sloģit® d²ly 
s podkosy. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

   

  

 

Vylepġen² modulu Auto 5: 
 

 

  Modu Auto 5 pŚevede automaticky 3D 
dr§hu na 5-ti osou. V modulu byl vylepġen 
vĨpoļtovĨ algoritmus spojenĨ s novou 
detekc² kolize. Vylepġen² pŚin§ġ² 3 aģ 5 
kr§t rychlejġ² vĨpoļet v z§vislosti na 
sloģitosti geometrie. Je moģno zobrazit 
kolizi drģ§ku a minim§ln² d®lku n§stroje 
k obr§bŊn² d²lu. 
 
 
 

 

Nov§ automatick§ strategie Auto 3+2: 
 

  

Tato nov§ strategie umoģŔuje automatickĨ pŚev®st obr§bŊn² 
z 3D na 3+2 osy, kter® obsahuj² nŊkolik automaticky 
vytvoŚenĨch obr§bŊc²ch rovin. WorkNC automaticky urļ² 
poļet rovin obr§bŊn² pro 3+2 osy pro vĨpoļet bezkolizn² 
dr§hy n§stroje. 
 
 
 
 
 

  

           KromŊ toho: 
-   Zdokonalen² strategie 

5-ti os® rolov§n² 
- Auto 5 poļ²t§ kolize 
v podkosech a v 5-ti 
os®m obr§bŊn² 

 



 
 
 
 
 
 
 

Optimalizace produktivity  

                               s WorkNC G3 interface n§stroji 
 
 

Dynamick§ analĨza kolize 
 

Dynamick§ orientace n§stroje pro 3+2 
obr§bŊn² 

BŊhem procesu simulace, WorkNC V20 prov§d² vĨkonnou 
analĨzu a detekci koliz² mezi jednotlivĨmi prvky. Uģivatel si 
mŢģe v grafick®m menu vybrat prvky, kter® budou zahrnuty 
do analĨzy. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Tato nov§ funkce umoģŔuje dynamicky posouvat n§stroj 
v dan® orientaci pŚes ļ§st plochy. Orientace je definov§na 
uģivatelem s c²lem urļit nejvĨhodnŊjġ² pozici pro 3+2 
obr§bŊn². 

Editace 5-ti os® dr§hy Rozġ²Śen® zobrazen² modelu polotovaru: 
Editaļn² funkce, kter® jsou k dispozici ve WorkNC G3 pro 3D 
dr§hy n§stroje lze nyn² aplikovat i na 5-ti os® dr§hy. Dr§hu lze 
zcela, nebo ļ§steļnŊ izolovat, mazat atd. aniģ by bylo nutn® 
prov®st vĨpoļet dr§hy. 

3D simulace modelu polotovaru cel®ho bloku je vysoce 
efektivn² a umoģŔuje  3D simulaci. WorkNC V20 nyn² 
umoģŔuje pŚehlednŊjġ² a pŚesnŊjġ² zobrazen² 3D simulace 
polotovaru. 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 A kromŊ toho: 

NovĨ optimalizace kolize 
drģ§ku 

Klasifikace typu geometrie 
Vyuģit² modelu polotovaru 

pro simulaci 
Nov® funkce spr§vy 

projektu  

 



 

 

 

 

                                          Nov® funkce CAD  

                                                         integrovan® ve WorkNC G3 
 

 

Nov§ funkce tvorby r§diusŢ 
 

 

WorkNC V20 m§ jednoduch® uģivatelsk® funkce pro tvorbu 
r§diusŢ s dynamickĨm n§hledem a s automatickĨm oŚezem. 

 

  
 
 
 

Automatick® zaslepen² dŊr 
 Tato nov§ funkce pŚin§ġ² uģivatelŢm vĨraznou ¼sporu ļasu 

bŊhem pŚ²pravy. BŊhem pouhĨch nŊkolika kliknut² myġ² 
mohou bĨt vġechny otvory kompletnŊ zaslepeny. 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

Nov® funkce dynamick®ho oŚezu: 

 

Novou funkci dynamick®ho oŚezu (zkr§cen²) zlepġuje 
vĨkonnost a spolehlivost. Jednoduchost a interaktivn² rozhran² 
funkce je velmi intuitivn². 
 

 

Pohotov® WorkNC G3 utility 
 

Pakov§n² projektŢ Kontrola upnut² 
Modul pakov§n² obsahuje nov® multi funkci komprimace a 
rozbalen² s moģnosti n§hledu projektu. 

WorkNC kontrola upnut² kontroluje 3+2 osy nebo 5-ti os® 
dr§hy n§stroje pro danĨ stroj pro konkr®tn² up²nac² syst®m a 
obsahuje vyhled§n² nejlepġ²ho upnut². 

 

 

 

 

 

 


